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ROBOTY

Cechy

1. Mozna go zadokowac przednig wagg kontrolng, wykrywaczem metali, detektorem rentgenowskim i innymi
urzgdzeniami do automatyzacji linii produkcyjnej opakowan, duzg wszechstronnoscia, szerokim zakresem
zastosowan, wysokg precyzjg i duzg stabilnoscia.

2. Moze realizowac szybkie sortowanie i opcjonalny system aplikacji wizualnych, dzieki czemu pozycjonowanie jest
doktadniejsze i tatwiejsze do uchwycenia. Moze realizowa¢ automatyczne sortowanie, automatyczng paletyzacje i
inteligentng operacje automatycznego sortowania.

3. Interfejs cztowiek-maszyna z ekranem dotykowym, debugowanie formularzy wielowspotrzednych, sterowanie
impulsowe, ustawienia parametréw itp. Obstuguje tryb nauczania, petny ruch liniowy, tukowy i kosmiczny.

4. Nauczanie i debugowanie za pomocg urzadzenia do nauczania, tatwe do nauczenia programowania, bogaty
zestaw instrukcji, moze spetniac szeroki zakres wymagan aplikacji, uzytkownicy moga przeprowadzac rozwdj
wtorny.

5. Obstuguj spotkania wielostanowiskowe.

6. Funkcja ochrony przed przecigzeniem automatycznego wytgczania.

Mechaniczny charakter

1. Niezalezna podstawa gtéwna z natryskiem, prostym i pieknym wyglagdem, tatwa w instalacji i konserwacji.

2. Obrotowe ramie gtowne wykonane jest z widkna weglowego, ktére ma lzejszg strukture i jest bardziej stabilne w
dziataniu.

3.4 Struktura powigzania osi, ktéra moze realizowa¢ chwytanie i obracanie materiatu w okreslonym kierunku.

4. Uzyj systemu sterowania serwo, aby zapewni¢ doktadnos¢ aplikacji robocze;j.

5. Opcjonalne wizualne lub teleskopowe i petnoliniowe potaczone aplikacje, obstuga niestandardowych aplikacji w
sekcji przenosnika, elastyczna konfiguracja.

6. Opcjonalny materiat ramy zewnetrznej korpusu w zaleznosci od Srodowiska aplikacji, stal nierdzewna / stal
weglowa sg opcjonalne.

Specyfikacja techniczna

Typ struktury

DELTA (czteroosiowa réwnolegta)
Powtarzaj doktadnos¢

0,1 mm

Zakres roboczy

®1100mm

Maks. predkos¢

150 penséw/miesigc

Maks. Zataduj

3000g

wymaganie mocy

220V/4000W/ 50/60Hz

Wymiar maszyny

12000 (L) *1100 (W) *610(H)mm
Masa netto maszyny

110 kg

przeczytaj wiecej
Price: 130,000.00 zt + VAT 23%
Kategoria: ROBOTY
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ROBOTY

SMOOTH OPERATION &
STRONG POWER,SMART BODY

OPTIONAL ATTACHMENTS

DETAILED DESCRIPTION.
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FROM 20CM TO 100CM FROM 50CM TO 120CM

MINI KOPARKA

Sprzedam tanig minikoparke chinska minikoparke
EATWY
tatwy do nauczenia i tatwy w obstudze

SIEA




ROBOTY

Importowany silnik hydrauliczny, silniejsza moc

STRABLE

Stabilny kadtub, bezpieczniejsza obstuga

Gtowne cechy

1. Prosta konstrukcja typu liniowego, tatwa w instalacji i konserwacji.

2. Przyjecie zaawansowanych, znanych na catym Swiecie, markowych komponentéw w czesciach pneumatycznych,
elektrycznych i operacyjnych.

3. Podwdjna korba wysokocisnieniowa do sterowania otwieraniem i zamykaniem matrycy.
4. Bieganie w wysokiej automatyzacji i intelektualizacji, brak zanieczyszczen

5. Zastosowac tacznik do potaczenia z przenosnikiem powietrza, ktory
moze bezposrednio w linii z maszyng do napetniania.

6. Koparki o kompaktowych wymiarach mogg z tatwoscia przejezdza¢ przez waskie przejscia i drzwi.

7. Chowane podwozie i lemiesz spycharki umozliwiajg skonfigurowanie koparek pod katem doskonatej stabilnosci i
optymalnej pracy

wystep.

8. Mocny silnik i doskonale dopasowana hydraulika zapewniajg wydajne, ekonomiczne i niezawodne dziatanie w
najtrudniejszych warunkach

Oferty pracy.

9. Weze tyzki sg dobrze chronione w wysiegniku, a sitownik jest zamontowany nad konstrukcja.

10. Obszar operatora jest przestronny i rozplanowany, aby zapewni¢ komfort i tatwos¢ obstugi.

11. Doskonaty silnik zapewnia doskonatg moc przy minimalnym zuzyciu paliwa, co przektada sie na wiekszg
wydajnos¢ na jednym zbiorniku.

Mini koparka

Produkcja

JSM

Marka

JSM

Model

JSM-10

Specyfikacja maszyny

i funkgji

Specyfikacja maszyny

Masa eksploatacyjna (kg)

900

Pojemnosc¢ tyzki (m3)

0,02

Maks. Sita kopania (kN)

10

Funkcjonowac

Bezogonowy obroét



ROBOTY

N

Boom Swing

N

Zmienne Sciezki

N

Tryb podrézny

Prosta predkos¢

Wymiar transportowy

Dtugosc¢ transportowa (mm)
2775

Szerokosc¢ transportowa (mm)
930

Wysokos$¢ transportowa (mm)
2219

Zakres roboczy

Zakres roboczy

Maks. gtebokos¢ kopania (mm)
1650

Maks. promien kopania (mm)
2400

Maks. wysokos¢ wysypu  (mm)
1800

Styl konstytucyjny i strukturalny
Silnik

Produkcja

Chiny

Model

192F

Roztadowac sie

Chiny

Moc silnika (kw / rpm)
7,5/3000

System hydrauliczny

Cisnienie znamionowe (Mpa)



ROBOTY

14
Rodzaj uktadu hydraulicznego
System dtawienia
Pompa hydrauliczna
Produkcja

Chiny

Styl strukturalny
Pompa ttokowa
Zawor

Produkcja

Chiny

Silnik wahadtowy
Produkcja

Chiny

Styl strukturalny
Silnik orbitalny
Silnik podrézny
Produkcja

Chiny

Styl strukturalny
Silnik ttoka

Tor

Tor

Gumowy
Opcjonalny
Zatgczniki

Stalowy tor

v

Szybki konwerter (Mechaniczny)
v

Breaking Hammer
v

Waskie wiadro (200)
v



ROBOTY

Wiadro samolotu (500)

v

Rozpruwacz

v

Swider

v

Grabie

v

Vv: Opcjonalne; T: Zawieratefunkcje; N: Nie obejmuje tejfunkcji;

przeczytaj wiecej
Price: 30,000.00 zt + VAT 23%

Kategorie: MASZYNY, ROBOTY
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