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ROBOT DO PAKOWANIA



ROBOTY

 

Cechy
1. Można go zadokować przednią wagą kontrolną, wykrywaczem metali, detektorem rentgenowskim i innymi
urządzeniami do automatyzacji linii produkcyjnej opakowań, dużą wszechstronnością, szerokim zakresem
zastosowań, wysoką precyzją i dużą stabilnością.
2. Może realizować szybkie sortowanie i opcjonalny system aplikacji wizualnych, dzięki czemu pozycjonowanie jest
dokładniejsze i łatwiejsze do uchwycenia. Może realizować automatyczne sortowanie, automatyczną paletyzację i
inteligentną operację automatycznego sortowania.

3. Interfejs człowiek-maszyna z ekranem dotykowym, debugowanie formularzy wielowspółrzędnych, sterowanie
impulsowe, ustawienia parametrów itp. Obsługuje tryb nauczania, pełny ruch liniowy, łukowy i kosmiczny.
4. Nauczanie i debugowanie za pomocą urządzenia do nauczania, łatwe do nauczenia programowania, bogaty
zestaw instrukcji, może spełniać szeroki zakres wymagań aplikacji, użytkownicy mogą przeprowadzać rozwój
wtórny.
5. Obsługuj spotkania wielostanowiskowe.
6. Funkcja ochrony przed przeciążeniem automatycznego wyłączania.

Mechaniczny charakter
1. Niezależna podstawa główna z natryskiem, prostym i pięknym wyglądem, łatwa w instalacji i konserwacji.
2. Obrotowe ramię główne wykonane jest z włókna węglowego, które ma lżejszą strukturę i jest bardziej stabilne w
działaniu.
3.4 Struktura powiązania osi, która może realizować chwytanie i obracanie materiału w określonym kierunku.

4. Użyj systemu sterowania serwo, aby zapewnić dokładność aplikacji roboczej.
5. Opcjonalne wizualne lub teleskopowe i pełnoliniowe połączone aplikacje, obsługa niestandardowych aplikacji w
sekcji przenośnika, elastyczna konfiguracja.
6. Opcjonalny materiał ramy zewnętrznej korpusu w zależności od środowiska aplikacji, stal nierdzewna / stal
węglowa są opcjonalne.
Specyfikacja techniczna
_______________________________________________________________________________________________
Typ struktury
DELTA (czteroosiowa równoległa)
Powtarzaj dokładność
± 0,1 mm
Zakres roboczy
φ1100mm
Maks. prędkość
150 pensów/miesiąc
Maks. Załaduj
3000g
wymaganie mocy
220V/4000W/ 50/60Hz
Wymiar maszyny
12000（L）*1100（W）*610(H)mm
Masa netto maszyny
110 kg

przeczytaj więcej
Price: 130,000.00 zł + VAT 23%
Kategoria: ROBOTY

https://helpack.pl/produkt/robot-do-pakowania/??utm_source=file&utm_medium=PDF&utm_campaign=ROBOTY&utm_term=Robot+do+pakowania
https://helpack.pl/product-category/maszyny/roboty/
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MINI KOPARKA

Sprzedam tanią minikoparkę chińską minikoparkę

ŁATWY

Łatwy do nauczenia i łatwy w obsłudze

SIŁA
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Importowany silnik hydrauliczny, silniejsza moc

STRABLE

Stabilny kadłub, bezpieczniejsza obsługa

Główne cechy

1. Prosta konstrukcja typu liniowego, łatwa w instalacji i konserwacji.

2. Przyjęcie zaawansowanych, znanych na całym świecie, markowych komponentów w częściach pneumatycznych,
elektrycznych i operacyjnych.

3. Podwójna korba wysokociśnieniowa do sterowania otwieraniem i zamykaniem matrycy.

4. Bieganie w wysokiej automatyzacji i intelektualizacji, brak zanieczyszczeń

5. Zastosować łącznik do połączenia z przenośnikiem powietrza, który
może bezpośrednio w linii z maszyną do napełniania.

6. Koparki o kompaktowych wymiarach mogą z łatwością przejeżdżać przez wąskie przejścia i drzwi.
7. Chowane podwozie i lemiesz spycharki umożliwiają skonfigurowanie koparek pod kątem doskonałej stabilności i
optymalnej pracy
występ.
8. Mocny silnik i doskonale dopasowana hydraulika zapewniają wydajne, ekonomiczne i niezawodne działanie w
najtrudniejszych warunkach
Oferty pracy.
9. Węże łyżki są dobrze chronione w wysięgniku, a siłownik jest zamontowany nad konstrukcją.
10. Obszar operatora jest przestronny i rozplanowany, aby zapewnić komfort i łatwość obsługi.
11. Doskonały silnik zapewnia doskonałą moc przy minimalnym zużyciu paliwa, co przekłada się na większą
wydajność na jednym zbiorniku.

Mini koparka

Produkcja

JSM

Marka

JSM

Model

JSM-10

Specyfikacja maszyny

i funkcji

Specyfikacja maszyny

Masa eksploatacyjna （kg）

900

Pojemność łyżki （m³）

0,02

Maks. Siła kopania (kN)

10

Funkcjonować

Bezogonowy obrót
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N

Boom Swing

N

Zmienne ścieżki

N

Tryb podróżny

Prosta prędkość

Wymiar transportowy

Długość transportowa （mm）

2775

Szerokość transportowa （mm）

930

Wysokość transportowa （mm）

2219

Zakres roboczy

Zakres roboczy

Maks. głębokość kopania （mm）

1650

Maks. promień kopania （mm）

2400

Maks. wysokość wysypu （mm）

1800

Styl konstytucyjny i strukturalny

Silnik

Produkcja

Chiny

Model

192F

Rozładować się

Chiny

Moc silnika (kw / rpm）

7,5 / 3000

System hydrauliczny

Ciśnienie znamionowe (Mpa)
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14

Rodzaj układu hydraulicznego

System dławienia

Pompa hydrauliczna

Produkcja

Chiny

Styl strukturalny

Pompa tłokowa

Zawór

Produkcja

Chiny

Silnik wahadłowy

Produkcja

Chiny

Styl strukturalny

Silnik orbitalny

Silnik podróżny

Produkcja

Chiny

Styl strukturalny

Silnik tłoka

Tor

Tor

Gumowy

Opcjonalny

Załączniki

Stalowy tor

√

Szybki konwerter （Mechaniczny）

√

Breaking Hammer

√

Wąskie wiadro (200)

√
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Wiadro samolotu (500)

√

Rozpruwacz

√

Świder

√

Grabie

√

√ ： Opcjonalne ； T ： Zawiera tę funkcję ； N ： Nie obejmuje tej funkcji ；

przeczytaj więcej
Price: 30,000.00 zł + VAT 23%
Kategorie: MASZYNY, ROBOTY

https://helpack.pl/produkt/mini-koparka/??utm_source=file&utm_medium=PDF&utm_campaign=ROBOTY&utm_term=Mini+koparka
https://helpack.pl/product-category/maszyny/
https://helpack.pl/product-category/maszyny/roboty/

